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Kratak sadržaj: U ovom radu je predstavljeno „on-line” polaganje kompleksnog ispita na doktorskim studijama 

na Obuda Univerzitetu u Doktorskoj školi za nauku o bezbednosti i sigurnosti u Budimpešti (Mađarska). Kompleksni 
ispit se sastoji iz tri predmeta predviđena planom Doktorske škole. Kandidat mora da položi kompleksni ispit kako bi 
stekao uslov za istraživanje i pisanje doktorske disertacije. Kompleksnim ispitom kandidat potvrđuje da vlada 
materijom iz koje će pisati doktorsku disertaciju. Trenutna epidemiološka situacija (COVID-19) je sprečila polaganje 
komlpeksnog ispita u junu 2020. godine lično na fakultetu, te je isti obavljen „on-line” pomoću programa Skajp 
(Skype). 

Ključne reči: Obuda Univerzitet, Doktorska škola za nauku o bezbednosti i sigurnosti, kompleksni ispit, 
internet, „on-line” nastava, nastava na daljinu, program za audio-vizuelnu komunikaciju, Skype 

 
TAKING THE COMPLEX EXAM ONLINE 

 
Abstract: This paper presents the process of online complex doctoral examination at Obuda University at the 

Doctoral School on Safety and Security Sciences in Budapest (Hungary). The complex exam consists of three 
subjects provided by the Doctoral School plan. The candidate must pass the complex exam in order to qualify for the 
research and write a doctoral dissertation. With a complex exam, the candidate confirms that they have mastered 
the material which they will use for the doctoral dissertation. The current epidemiological situation (COVID-19) 
prevented students from taking the complex exam at the faculty in June 2020 in person, so the complex exam was 
conducted online using Skype application. 

Key Words: Obuda University, Doctoral School on Safety and Security Sciences, complex exam, internet, 
online teaching, distance learning, audio-visual communication program, Skype 

1. UVOD 

Na 35. jubilarnoj Kando konferenciji koja se održala 14. i 15. novembra 2019. godine na Obuda Univerzitetu u 
Budimpešti, predstavljala sam svoj rad. Tada sam upoznala profesore i studente, organizatore konferencije, kao i 
profesore i studente učesnike konferencije. Između sekcija sam razmenjivala korisne informacije kako o svom radu 
tako i o oblastima interesovanja na kojima trenutno radim. Među učesnicima su bili studenti različitih godina sa 
različitih fakulteta i profesori koji se bave naučnim radom. 

Na svečanosti koja je bila priređena u čast zatvaranja konferencije bilo je interesanto videti međuljudske odnose 
između profesora, studenata i učesnika konferencije. Ja sam bila učesnik konferencije i razgovarali smo o mojoj 
prezentaciji, naučnim oblastima i istraživačkom radu, kojima se trenutno bavim. [19-32] U jednom trenutku mi je profesor 
dr Đula Mešter (Prof. Dr. Gyula Mester) predložio da upišem doktorske studije. Uputio me je na sajt fakulteta jer će 
tokom decembra izaći konkurs za upis na doktorske studije. Odlučila sam da se prijavim. Zahvaljujući internetu i 
komunikaciji putem elektronske pošte priložila sam svu neophodnu dokumentaciju kako bi upisala doktorske studije. 

Nakon izvesnog vremena, uvidom u dokumentaciju svih prijavljenih kandidata napravljena je konačna lista. 
Primljena sam na doktorske studije, ali je u mom slučaju za dobijanje doktorke disertacije neophodno da prvo 
položim kompleksni ispit. 

2. OBUDA UNIVERZITET U BUDIMPEŠTI 

Obuda Univerzitet (mađarski: Óbudai Egyetem; https://www.uni-obuda.hu) nazvan po Obudi, delu 
Budimpešte, je jedan od tehničkih univerzitet u Budimpešti. Osnovan je 2000. godine kao „Budapešt Teh” 
(mađarski: Budapesti Műszaki Főiskola) spajanjem tri više škole: Viša tehnička škola Banki Donat, Viša tehnička 
škola Kando Kalman i Viša tehnička škola lake industrije. Sa skoro 13 000 studenata, jedan je od najvećih tehničkih 
univerziteta u srcu Mađarske. Pošto je ispunio sve neophodne uslove, 1. januara 2010. godine stiče status 
univerziteta pod nazivom Obuda Univerzitet. U sklopu Obuda Univerziteta izrodili su se sledeći fakulteti: 

 Tehnički fakultet Alba Regia (mađarski: Alba Regia Műszaki Kar), 
 Banki Donat Mašinski i bezbednosni fakultet (mađarski: Bánki Donát Gépész és Biztonságtechnikai 
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Mérnöki Kar), 
 Kando Kalman Elektrotehnički fakultet (mađarski: Kandó Kálmán Villamosmérnöki Kar), 
 Keleti Karolj Fakultet za biznis i menadžment (mađaorski: Keleti Károly Gazdasági Kar), 
 Johan von Nojman Fakultet informatike (mađarski: Neumann János Informatikai Kar), 
 Rejto Šandor Fakultet lake industrije i inženjerstva zaštite životne sredine (mađarski: Rejtő Sándor 

Könnyűipari és Környezetmérnöki Kar) 
i tri doktorske škole: 

 Doktorska škola primenjene informatike i primenjene matematike, 
 Doktorska škola za nauku o materijalima i tehnologijama 
 i Doktorska škola za nauku o bezbednosti i sigurnosti (engleski: Doctoral School on Safety and Security 

Sciences). 

3. DOKTORSKA ŠKOLA ZA NAUKU O BEZBEDNOSTI I SIGURNOSTI 

Cilј Doktorske škole za nauku o bezbednosti i sigrnosti, akreditovane 2012. godine, je obuka naučnih 
istraživača koji su u stanju da samostalno reše istraživačke i razvojne zadatke zasnovane na bezbednosnim 
potrebama, primenom veština na kreativan način, koji može da odstupa od tradicionalnih. Ovakav pristup obuci 
briše granice između zasebnih naučnih disciplina i stvara sinergiju između njih, razvijajući novu nauku o 
bezbednosti. 

Teme istraživanja Doktorske škole za bezbednost i sigurnost su sledeće: nauka o bezbednosti, tehnike analize 
odnosa čovek-mašina-životna sredina i naučna istraživanja o pitanjima koja utiču na aktivnosti kritične 
infrastrukture. [1-18] U Doktorskoj školi primenjuju se metode naučnog istraživanja da bi razjasnili probleme, tražili 
nova rešenja i osigurali uspešnu primenu bezbednosti. 

Aktivnosti Doktorske škole se odvijaju u okviru projekta „Poboljšanje kvaliteta visokog obrazovanja kroz 
razvoj istraživanja i inovacija u obrazovanju”, Nacionalne agencije za razvoj. U ovim aktivnostima zajednički 
učestvuju Obuda Univerzitet i Nacionalni Univerzitet za javne usluge. 

4. KOMPLEKSNI ISPIT 

Kompleksni ispit predstavlјa potvrdu o znanju kandidata o materiji. Kandidat mora da položi kompleksni ispit 
nakon 4. semestra kako bi započeo istraživanje i pripremu disertacije (od 5. do 8. semestra). 

Uslov za polaganje kompleksnog ispita je da kandidat ima najmanje 90 bodova u periodu od 1. do 4. semestra, 
koji se nazivaju „obrazovni krediti” koji su u planu Doktorske škole. 

Kompleksni ispit je javni. Formira se ispitna komisija od najmanje tri do pet članova. Minimalno trećina 
članova komisije ne sme biti zaposlena na Univerzitetu. Predsednik komisije je profesor univerziteta ili profesor 
emeritus ili nastavnik ili istraživač koji ima doktorat MTA(10). Supervizor kandidata ne može biti član komisije. 
Komisiju imenuje Veće Doktorske škole. 

Kompeksni ispit se sastoji iz dva dela: 
a) teorijski deo –prikazan objavljenim radovima kandidata, kao i njegovo znanje iz oblasti istraživanja 
b) disertacija – naučni doprinos dat u disertaciji. 

Na kompleksnom ispitu kandidat mora da položi ispite iz dva do tri predmeta odnosno teme. Spisak kurseva 
odnosno tema dati su planom Doktorske škole. Teorijski ispit može imati pisani deo. Predlaže se da drugi deo ispita 
bude u obliku prezentacije, gde će se izvesti reference u temi, pored rezultata sopstvenih istraživanja, daje plan 
budućih istraživanja, kao i pripremu disertacije i raspored publikacija. Supervizor mora da pripremi izveštaj za 
vrednovanje ispita pre ili tokom ispita u pisanoj formi. 

Komisija odvojeno vrednuje oba dela ispita. Članovi komisije vrednuju doprinos kandidata dajući 1-2-3-4-5 
bodova za svaki kurs. Članovi komisije ocenjuju disertaciju sa 0 ili 1 (ne ili da). Kandidat je položio kompleksni 
ispit ako je u teorijskom delu ukupan broj bodova za svaki predmet odnosno oblast veći od 60%, a u disertacijskom 
delu veći od 50%. 

Rezultat ispita daje se poslednjeg dana ispita. Vrednovanje složenog ispita je: PRIHVAĆEN ili NIJE 
PRIHVAĆEN. Ako kandidat ne položi ispit, može ga ponoviti još jednom u istom ispitnom roku. 

Komisiju na mom kompleksnom ispitu su sačinjavali profesor dr Zoltan Rajnai (Prof. Dr. Rajnai Zoltán) koji 
predaje predmete: Critical Infrastuctures i Cybersecurity na Obuda Univerzitetu i dr Andraš Kerti (Dr. habil. Kerti 
András) koji predaje predmet Information Security Risk Managment. Za mentora tokom doktorskih studija je 
predložen profesor dr Đula Mešter (Prof. Dr. Gyula Mester). 

Trenutna epidemiološka situacija (COVID-19) je sprečila polaganje komlpeksnog ispita lično na fakultetu, pa 
sam ja kompleksni ispit polagala 26. juna 2020. godine „on-line” na engleskom jeziku preko programa Skajp 
(Skype). 

                                                 
 
(10) Magyar Tudományos Akadémia, prevod Mađarska akademija nauka 
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5. DOKTORSKA DISERTACIJA 

Moja doktorska disertacija nosi naslov „Safety and Cyber Security Issues in Self-Driving Robotic Cars” i 
neophodno je da obradim sledeća poglavlja: 

I) Autonomous driving. 
Users and use of the new mobility concepts. Safety and cyber security issues in self-driving robotic cars. 
Cyber security developments in self-driving robotic cars. New mobility concepts and autonomous driving. 
Carsharing: „core application” of new mobility concepts. Users and usage conditions. Digitalization of the 
everyday world as a basic precondition for new mobility concepts. 

II) Implementing new mobility concepts with autonomous self-driving robotic cars. 
Autonomous valet parking. Deployment scenarios for vehicles with higher-order automation. 
Development trends in automated driving. Continuous improvement of driver assistance: Evolutionary 
scenario. Redesigning personal mobility: Revolutionary scenario. Merging personal mobility and public 
transportation. 

III) Autonomous Driving and Urban Land Use. 
Autonomous driving as a feature of smart-city-of-tomorrow scenarios. The regenerative and smart city. 
The hypermobile and endless city. Autonomous driving and its impact on urban structure. Autonomous 
private carso. Change in the required parking area. Space requirements for flowing traffic. Autonomous 
taxis as an integrated part of public transport. Public space used for transport and parking. Essential 
driving forces for the development of an urban transport system with automated vehicles. 

IV) Effects of autonomous driving on the vehicle concept. 
Interstate pilot using driver for extended availability. Effects on the body design. Effects on the drive 
concept. Effects on the chassis design. Possible wheel concepts for vehicle-on-demand. Steering concepts. 
Effects on the vehicle Interior and human–machine interface. Changes that go beyond the vehicle. Follow-
Up concepts. Will autonomous driving revolutionize vehicle concepts? Implementation of an automated 
mobility-on-demand system. 

V) Differentiation between evaluation, testing and public operation. 
Choosing a vehicle concept. Selection of the operating area and operating scenarios. System start-up and 
operational monitoring. Information for users and pedestrians. Traffic control and traffic management in a 
transportation system with autonomous vehicles. a model of driving. 

VI) Approaching a traffic signal. 
Adaptive traffic signals. Green wave with autonomous vehicles. Simulation of a city. The Effect of 
Autonomous Vehicles on Traffic. Characteristics of traffic flow. Parameters of traffic flow. Capacity and 
stability. The effect of autonomous vehicles on traffic. assessing the efficiency gains from autonomous 
driving. Safety Benefits of Automated Vehicles: extended findings from accident research for 
development, validation and testing. 

6. ZAKLJUČAK 

Zbog trenutne epidemiološke situacije (COVID-19) i preporuke Svetske zdravstvene organizacije, studenti su bili 
sprečeni da polažu komlpeksni ispit u junskom roku lično na fakultetu, te je isti organizovan preko inetrneta „on-line” 
pomoću programa Skajp (Skype). Upotreba nastave na daljinu i polaganje ispita „on-line” omogućili su Univerzitetima 
kontinuitet u radu. U školskoj 2020/2021. godini nastavni proces nije prekinut i nije preskočena generacija! 
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