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Kratak sadržaj: Naučnometrija je neophodna za kvantitativnu ocenu rezultata naučnih istraživanja. Metode 

naučnometrije kvantificiraju broj i kvalitet naučnih publikacija - ukupan broj citata, h-indeks, g-indeks istraživača i 

impakt faktor naučnih časopisa. Program Tud-Ó-Méter razvijen je na Budapesti Műszaki és Gazdaságtudományo 

Egyetem/Univerzitet Tehničkih i Ekonomskih Nauka, Budimpešta. Primenom programa Tud-Ó-Méter možemo odrediti 

ukupan broj publikacija istraživača, Q broj, ukupan broj citata, WoS citate, h-indeks, ukupni impakt faktor, relativni 

impakt faktor i broj publikacija sa impakt faktorom istraživača. Efikasnost primene programa Tud-Ó-Méter prikazujemo 

prezentacijom rezultata istraživanja autora publikacije Gyula Mester. 

Ključne reči: Naučnometrija, broj naučnih publikacija, ukupan broj citata, h-indeks, g-indeks istraživača i 

impakt faktor naučnih časopisa, program Tud-Ó-Méter. 
 

 
PRESENTATION OF SCIENTIFIC RESULTS OF RESEARCHERS USING THE 

Tud-Ó-Méter PROGRAM 
 

Abstract: Scientific metrics is necessary for the quantitative evaluation of the results of scientific research. 

Methods of scientific metrics quantify the number and quality of scientific publications - the total number of citations, 

the h-index, the g-index of researchers and the impact factor of scientific journals. The Tud-Ó-Méter program was 

developed at the University of Technical and Economic Sciences, Budapest. Using Tud-Ó-Méter we can determine 

the total number of researcher publications, Q number, total number of citations, WoS citations, h-index, total impact 

factor, relative impact factor, number of publications with researcher impact factor. We present the efficiency of the 

Tud-Ó-Méter program implementation by presenting the results of the  author Gyula Mester research. 

Key Words: Scientific metrics, number of scientific publications, total number of citations, h-index, g-index 

of researchers and impact factor of scientific journals, Tud-Ó-Méter program. 

 

1. UVOD 
 

Naučnometrija je neophodna za kvantitativnu ocenu rezultata naučnih istraživanja. Metode naučnometrije 

kvantificiraju broj i kvalitet naučnih publikacija – ukupan broj citata, h-indeks, g-indeks istraživača i impakt faktor 

naučnih časopisa. Citati predstavljaju efikasan način merenja rezultata naučnih istraživanja, jer ako nekog istraživača 

drugi istraživači više puta citiraju, vjerojatno je bolji istraživač. Najvažniji osnovni podaci o citatima su: koja 

publikacija je citirana u kojoj publikaciji, autor/autori citata. Citat može biti pozitivan, negativan ili neutralan 

Rangiranje istraživača prvenstveno se vrši prema h-indeksu istraživača. h-indeks, također poznat kao Hirsch-ov 

indeks, funkcija je citata. h-indeks objavio je fizičar Jorge E. Hirsch (Univerzitet Kalifornije, San Diego) 2005: 

“Istraživač ima indeks h ako h njegovih/njezinih publikacija ima najmanje h citata svaki, a druge publikacije 

istraživača nemaju više od h citata.” Prema tome h-indeks je najveći broj h, što pokazuje da h publikacija sadrže 

najmanje h citata, dok su sve ostale publikacije dobile manje od h citata. Prema Hirsch-evoj sugestiji, h-indeks je 

izvorno korišćen samo za rangiranje istraživača, ali se može odrediti h-indeks istraživačkih grupa, časopisa, disciplina, 

naučnih oblasti, institucija i zemalja. Izvorni h-indeks ne pravi razliku između zavisnih i nezavisnih citata, tj. također 

uzima u obzir samocitate. h-indeks se može odrediti iz sljedećih internetskih baza podataka: Web of Science, Scopus, 

Google Scholar, Baza Podataka Mađarskih Naučnika i Publikacja i korištenjem programa: Tud-Ó-Méter i Publish or 

Perish. 

Google Scholar (Google Scholar) startovao 2004. godine i prikazuje spisak naučnih radova, ukupan broj citata, 

h-indeks i i10-indeks istraživača [1].Magyar Tudományos Művek Tára/Hungarian Scientific Works Library (MTMT) 

je baza podataka publikacija Mađarske Akademije Nauka. Sadrži naučnometrijske podatke mađarskih istraživača. Iz 

baze podataka Hungarian Scientific Works Library možemo pročitati sve publikacije i citate, neovisne citate i h-indeks 

istraživača [2]. 

Struktura rada obuhvata sledeća poglavlja: 1. Uvod, 2. Program Tud-O-Méter, 3. Zaključak i Literatura.   
 

2. PROGRAM Tud-O-Méter 
 

Program Tud-Ó-Méter razvijen je na Univerzitetu Tehničkih i Ekonomskih Nauka, Budimpešta . Primenom 
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programa Tud-Ó-Méter možemo odrediti ukupan broj publikacija istraživača, Q broj, ukupan broj citata, WoS citate, 

h-indeks, ukupni impakt faktor, relativni impakt faktor , broj publikacija sa impakt faktorom istraživača [3]. Rezul-

tate programa Tud-Ó-Méter za madjarskog istraživača Gyule Mester-a [4-9]prikazujemo u tabeli 1i na slikama 1 i 2. 

 

Istraživač:   Mester Gyula Inteligentni roboti                    MTMT id:   

Mester Gyula (Inteligentni roboti) 

Doktor nauka 1977, PhD 1977 

Datum prikaza rezultata: 2022. 01. 23. 

Tabela rezultata  

                                Bodovi Habilitacija 

MTA 

kriterijumi 

     A             B    

 

Q bodova ukupno: 27.643 8       12 16 

Q bodova iz publikacija: 24.643  min. 6 min. 8 

Q bodova iz knjiga: 5.100  max. 3 
max. 

3 

Nezavisni citati: 856 40        90 200 

Nezavisni WoS citati: 242 20        45 100 

Impakt faktor, IF: 6.268    

Relativni impakt faktor: 2.653 2           3 4 

Broj publikacija sa impakt 

faktorom: 
8 4           6 8 

Broj jednoautorskih publikacija sa 

IF: 
1             2 2 

h-index: 19 4            5 7 

Ukupno citata: 1644    

Ukupan broj publikacija: 268    

Broj nezavisnih citata 

WoS (SCI): 242, Scopus: 149, Google Scholar: 194 

Napomena! Program Tud-O-Méter prepoznaje časopise sa impakt faktorom samo od 1993 god., 

                    ranije publikovane radove u časopisima sa impakt faktorom potrebno je uneti ručno. 

 

https://m2.mtmt.hu/api/author/10016704
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Tabela 1. Tabelarni prikaz rezultata programa Tud-Ó-Méter za istraživača Gyula Mester-a. 

 
Slika 1. Grafički prikaz rezultata programa Tud-Ó-Méter za istraživača Gyula Mester-a [10-33]. 

 

 

Slika 2. Prikaz 6 publikacija istraživača (od 268 radova), Q bodovi i citati po radovima u programu Tud-Ó-Méter. 
 

6. ZAKLJUČAK 
 

Program Tud-Ó-Méter razvijen je na UniverzitetuTehničkih i Ekonomskih Nauka, Budimpešta. Primenom 

programa Tud-Ó-Méter možemo odrediti ukupan broj publikacija istraživača, Q broj, ukupan broj citata, WoS, Scopus 

i Google Scholar  nezavisne citate, h-indeks, ukupni impakt faktor, relativni impakt faktor , broj publikacija sa impakt 

faktorom istraživača. Efikasnost primene programa Tud-Ó-Méter prikazujemo prezentacijom rezultata istraživanja 

Gyula Mester-a. 
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