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Kratak sadriaj: Naucnometrija je neophodna za kvantitativau ocenu rezultata naucnih istrazivanja. Metode
naucnometrije kvantificiraju broj i kvalitet naucnih publikacija - ukupan broj citata, h-indeks, g-indeks istraZivaca i
impakt faktor naucnih casopisa. Program Tud-O-Méter razvijen je na Budapesti Miiszaki és Gazdasdgtudomdnyo
Egyetem/Univerzitet Tehnickih i Ekonomskih Nauka, Budimpesta. Primenom programa Tud-O-Méter mozemo odrediti
ukupan broj publikacija istrazivaca, Q broj, ukupan broj citata, WoS citate, h-indeks, ukupni impakt faktor, relativni
impakt faktor i broj publikacija sa impakt faktorom istrazivaca. Efikasnost primene programa Tud-O-Méter prikazujemo
prezentacijom rezultata istrazivanja autora publikacije Gyula Mester.
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impakt faktor naucnih Easopisa, program Tud-O-Méter.

PRESENTATION OF SCIENTIFIC RESULTS OF RESEARCHERS USING THE
Tud-O-Méter PROGRAM

Abstract: Scientific metrics is necessary for the quantitative evaluation of the results of scientific research.
Methods of scientific metrics quantify the number and quality of scientific publications - the total number of citations,
the h-index, the g-index of researchers and the impact factor of scientific journals. The Tud-O-Méter program was
developed at the University of Technical and Economic Sciences, Budapest. Using Tud-O-Méter we can determine
the total number of researcher publications, Q number, total number of citations, WoS citations, h-index, total impact
factor, relative impact factor, number of publications with researcher impact factor. We present the efficiency of the
Tud-O-Méter program implementation by presenting the results of the author Gyula Mester research.
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1. UVOD

Nau¢nometrija je neophodna za kvantitativnu ocenu rezultata nauénih istrazivanja. Metode nau¢nometrije
kvantificiraju broj i kvalitet nau¢nih publikacija — ukupan broj citata, h-indeks, g-indeks istrazivaéa i impakt faktor
nau¢nih Casopisa. Citati predstavljaju efikasan na¢in merenja rezultata nauénih istraZivanja, jer ako nekog istrazivaca
drugi istrazivaéi viSe puta citiraju, vjerojatno je bolji istraziva¢. Najvazniji osnovni podaci o citatima su: koja
publikacija je citirana u kojoj publikaciji, autor/autori citata. Citat moze biti pozitivan, negativan ili neutralan

Rangiranje istrazivaga prvenstveno se vr§i prema h-indeksu istrazivaca. h-indeks, takoder poznat kao Hirsch-ov
indeks, funkcija je citata. h-indeks objavio je fizi¢ar Jorge E. Hirsch (Univerzitet Kalifornije, San Diego) 2005:
“Istraziva¢ ima indeks h ako h njegovih/njezinih publikacija ima najmanje h citata svaki, a druge publikacije
istrazivaca nemaju viSe od h citata.” Prema tome h-indeks je najveci broj h, $to pokazuje da h publikacija sadrze
najmanje h citata, dok su sve ostale publikacije dobile manje od h citata. Prema Hirsch-evoj sugestiji, h-indeks je
izvorno kori§¢en samo za rangiranje istrazivaca, ali se moze odrediti h-indeks istrazivackih grupa, ¢asopisa, disciplina,
nauénih oblasti, institucija i zemalja. 1zvorni h-indeks ne pravi razliku izmedu zavisnih i nezavisnih citata, tj. takoder
uzima u obzir samocitate. h-indeks se moze odrediti iz sljede¢ih internetskih baza podataka: Web of Science, Scopus,
Google Scholar, Baza Podataka Madarskih Nauénika i Publikacja i koristenjem programa: Tud-O-Méter i Publish or
Perish.

Google Scholar (Google Scholar) startovao 2004. godine i prikazuje spisak nau¢nih radova, ukupan broj citata,
h-indeks i i10-indeks istrazivaca [1].Magyar Tudomanyos Miivek Tara/Hungarian Scientific Works Library (MTMT)
je baza podataka publikacija Madarske Akademije Nauka. Sadrzi nau¢nometrijske podatke madarskih istrazivaca. 1z
baze podataka Hungarian Scientific Works Library moZemo proéitati sve publikacije i citate, neovisne citate i h-indeks
istrazivaca [2].

Struktura rada obuhvata sledeca poglavlja: 1. Uvod, 2. Program Tud-O-Méter, 3. Zakljucak i Literatura.

2.  PROGRAM Tud-O-Méter

Program Tud-O-Méter razvijen je na Univerzitetu Tehni¢kih i Ekonomskih Nauka, Budimpesta . Primenom
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programa Tud-O-Méter mozemo odrediti ukupan broj publikacija istraziva¢a, Q broj, ukupan broj citata, WoS citate,
h-indeks, ukupni impakt faktor, relativni impakt faktor , broj publikacija sa impakt faktorom istrazivaca [3]. Rezul-
tate programa Tud-O-Méter za madjarskog istrazivaéa Gyule Mester-a [4-9]prikazujemo u tabeli 1i na slikama 1 i 2.

Tud-O-Méter

vy . . . . 10016704
IstrazivaC: Mester Gyula Inteligentni roboti MTMT id:

Mester Gyula (Inteligentni roboti)
Doktor nauka 1977, PhD 1977
Datum prikaza rezultata: 2022. 01. 23.

Tabela rezultata

MTA
Bodovi Habilitacija kriterijumi
A B
Q bodova ukupno: 27.643 8 12 16
Q bodova iz publikacija: 24.643 min. 6 min. 8
Q bodova iz knjiga: 5.100 max. 3 m;x.
Nezavisni citati: 856 40 90 200
Nezavisni WoS citati: 242 20 45 100
Impakt faktor, IF: 6.268
Relativni impakt faktor: 2.653 2 3 4
Broj publikacija sa impakt 8 4 6 8
faktorom:
Broj jednoautorskih publikacija sa
1 2 2
IF:
h-index: 19 4 5 7
Ukupno citata: 1644
Ukupan broj publikacija: 268

Broj nezavisnih citata
WoS (SCI): 242, Scopus: 149, Google Scholar: 194

Napomena! Program Tud-O-Méter prepoznaje Casopise sa impakt faktorom samo od 1993 god.,,
ranije publikovane radove u ¢asopisima sa impakt faktorom potrebno je uneti rucno.
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Tabela 1. Tabelarni prikaz rezultata programa Tud-O-Méter za istrazivaca Gyula Mester-a.
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Slika 1. Graficki prikaz rezultata programa Tud-O-Meéter za istrazivaca Gyula Mester a [10 33].
Publikcio g !
pont pont
Programming the mBot Robot in School 0100 1
2020, 2 szerzé, Egyéb konferenciakdzlemény/Konferenciakozlemény (Egyéb konferenciakozlemény) )
The Impact of 5G Technology on Life in the 21st Century 0200 1
2020, 2 szerzo, Folydiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk) -
RANG LISTA FIZICARA SRBIJE 0100 1
2020, 2 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Kényvrészlet) :
Drone Localization using Ultrasonic TDOA and RSS Signal - Integration of the Inverse Method of a Particle Filter 0200 1
2020, 2 szerzé, Folyéiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk) -
Unified Aspect Search Algorithm 0133 1
2019, 3 szerzé, Folyéiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk) :
Drone SLAM Using TDOA-RSS Signal with Applied EKF on PF Data 0200 1
2019, 2 szerzé, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk) -

Slika 2. Prikaz 6 publikacija istrazivaca (od 268 radova), Q bodovi i citati po radovima u programu Tud-O-Méter.
6. ZAKLJUCAK

Program Tud-O-Méter razvijen je na UniverzitetuTehni¢kih i Ekonomskih Nauka, Budimpesta. Primenom
programa Tud-O-Méter mozemo odrediti ukupan broj publikacija istrazivaca, Q broj, ukupan broj citata, WoS, Scopus
i Google Scholar nezavisne citate, h-indeks, ukupni impakt faktor, relativni impakt faktor , broj publikacija sa impakt
faktorom istrazivata. Efikasnost primene programa Tud-O-Méter prikazujemo prezentacijom rezultata istraZivanja
Gyula Mester-a.
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